LEKCJA 7

Zajecia kreatywne

(potowa semestru): robot przemystowy

Podstawowy kurs robotyki z zestawem uKit Entry
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(potowa semestru): robot przemystowy

Cele ksztatcenia

Nauki przyrodnicze

Omodwienie wptywu konstrukcji robota na site,
ruch, srodek ciezkosci i jego stabilnosc.
Matematyka

Ombodwienie wptywu konstrukcji robota na jego
katy, promien ruchu i inne parametry.

Technika

Testowanie rownoczesnego dziatania wiecej niz
jednego serwomotoru

Omodwienie réznych metod tgczenia elementow
Inzynieria

Analiza i tworzenie modeli rzeczywistych wyzwan
technicznych

Sztuka

Kreatywne podejscie do projektowania i
udoskonalanie wygladu robota
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Wprowadzenie

Przypomnijcie sobie te wszystkie roboty, ktére zbudowaliscie od poczatku naszego kursu...

Czy robot to zawsze humanoid?

1. Czy automatyczny szlaban i robot-golfista maja jakies cechy wspdlne?

1.  Pojedyncze ,ramie” bedace w stanie wykonywac ruchy w gore i w dot
2. Oba roboty maja tylko jedno ,ramie”

3
1. Poréwnajcie swoje odpowiedzi. 2. Wyjmijcie te niewielka, ale istotng czesc z
Sprébujcie pokaza¢, jak za pomoca tego zestawu i zapoznajcie sie z nig doktadnie.
matego robota zasymulowac dziatanie
szlabanu parkingowego i robota-
golfisty.
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3. Czytojuzrobot?
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4. Podzielcie sie na trzy grupy. Zadaniem kazdej grupy jest jak najszybsze ztozenie
machajacego tapa misia. Do wykonania sa:

e Kkorpus (jednostka gtdwna + ztgcze)
e drugieramie
e dwie nogi

5. Wszystkie te podzespoty przekazcie nauczycielowi, ktory ztozy je w catos¢. Na koniec
doczepcie do robota wycieta z kartonu gtowe misia i pokazcie, jak robot-mi$ macha

fapa’”.
6. Spostrzezenia i omowienie

¢ Modularne projektowanie robotéw: ramiona i nogi s budowane osobno i dopiero
na koncu procesu sg sktadane w catos¢

e Co jest najwazniejszym elementem robota machajacego jednym ramieniem? Czy
to nie ta sama czesé, ktdra jest rowniez kluczowym elementem szlabanu
automatycznego i robota-golfisty?

e (Pytanie otwarte) Co witasciwie nazywamy robotem?

Robot przemystowy

\ 3 = ‘41 ’\ -
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Jest to automatycznie sterowana, programowalna maszyna do waznych zastosowan
przemystowych. Takie roboty zastepujg ludzi w pracy na stanowiskach ucigzliwych,
niebezpiecznych czy wymagajacych duzej sity fizycznej lub precyzji. Wykorzystanie robotow
w przemysle wptywa na wzrost poziomu produkcji, zwiekszenie wydajnosci i obnizenie
kosztow  produkcji. Roboty przemystowe stosuje sie gtdwnie w  przemysle
elektromaszynowym, gornictwie, rolnictwie, transporcie, budownictwie, medycynie.

Pierwsze udane zastosowanie robotéw w polskim przemysle miato miegjsce w 1976 r. w
Olkuskiej Fabryce Naczyrh Emaliowanych. Zadaniem robotéw byto emaliowanie natryskowe
wanien i zlewozmywakow.
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Analiza przypadku: samodzielnie budujemy robota
przemystowego

1. Problem praktyczny: przenoszenie ksigzek

2. Zastanowcie sie, w jaki sposob ludzie przenosza przedmioty.

EVaT e
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Wywotywanie pedu powietrza (wiatru),

. . Przenoszenie w rekach
ktory przesuwa przedmioty

3. Jak moégtby wykonac¢ to zadanie robot? Czy nasladowatby metody stosowane przez
cztowieka?

Pamietajmy, ze roboty pod wieloma wzgledami przypominaja ludzi. Aby unies¢ przedmiot,
robot musi pochyli¢ sie, chwycic¢, a nastepnie podnies¢ go.

Odpowiedzcie teraz na nastepujace pytania:
o Ktdre czesci robota poruszaja sie?
o Jak?
e Przejdzcie na srodek klasy i pokazcie.
e Jakijest efekt ruchéw tych elementow?

e W jakisposdb ruchome czesci zestawu moga wspdtpracowac ze sobg, aby przenosic
przedmioty?
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4. Mozna zauwazy¢, ze widoczny ha zdjeciu robot sktada sie z trzech gtéwnych
podzespotdw.

Niech kazda grupa wspdlnie zbuduje swojego wiasnego robota z jednym ramieniem
roboczym.

e Z ktorych elementéw bedzie on sie sktadac? Jakie funkcje petni kazdy z uzytych
elementéw?

e Ktdéry element potrafi obracac sie (po podtaczeniu do serwomotoru)?
e Z ktdérych klockéw mozna zbudowacé pozostate podzespoty robota?

e Jak pofaczyc poszczegdlne elementy?

Zadanie

W ramach pracy domowej, poszukajcie potrzebnych informacji i zaprojektujcie wiasnego
robota przemystowego, zbudujcie go na nastepnych zajeciach i zademonstrujcie jego
dziatanie na forum klasy. Pokaz zostanie przez nauczyciela oceniony. Ocena bedzie zalezec
od liczby wykorzystanych serwomotordw, ruchu podzespotéw i ich skoordynowania oraz
wiasciwosci konstrukgji i wygladu robota.

Liczba . . Konstrukcja taczna
. Ruch i koordynacja . .
Element serwomotorow (1-3) i wyglad punktacja
(0-4) (1-3) (2-10)

Punktacja
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Konkurs na projekt robota przemystowego

1. W grupach przygotujcie pokaz dziatania robotdw

(M

Przedmiot pokazu:

Zaprojektujcie i zbudujcie model robota, ktérego ruchami mozna sterowac za
pomoca smartfona.

Przygotujcie odpowiedzi na nastepujace pytania:

1.

o v A W N

Jakie roboty do tej pory zbudowalismy?

Co robia roboty?

Z jakich elementow sktada sie robot? Jakie funkcje petni kazda z jego czesci?
Ktora czesc¢ robota potrafi sie obracac i w jaki sposdb sie obraca?

Jak podzieliliscie sie praca?

Jakie trudnosci napotkaliscie podczas budowy i programowania robota i jak
sobie z nimi poradziliscie?

Przeprowadzcie pokazy w grupach.
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